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Uppgift 1 (10 p)
Ingen l6sning ges. Se kurdlitteraturen.
Uppgift 2 (12 p)

class String :
publi c:

explicit String( int size = 0)

public Vector<char> {

Vect or <char>( size ) {}

String operator+ ( const String & rhs ) const;

friend i stream & operator>> (

istream&in, String &rhs );

friend ostream & operator<< ( ostream & out, const String &rhs );

H

String String::operator+ ( const String & rhs ) const {

String tnp = *this;

for (int i =0; i < rhs.size();
tnmp. push_back( rhs[ i ] );

return tnp;
}

istream & operator>> ( istream & in,

rhs.resize( 0 );

char c;

in >> ws;

while ( (¢ =in.get() ) !="
rhs. push_back( c );

i ++ )

String & rhs ) {

& c = "\n" )

return in;
}
ostream & operator<< ( ostream & out, const String & rhs ) {

for (int i =0; i <rhs.size(); i++)

out << rhs[ i ];

return out;
}
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Uppgift 3 (1+6+3 p)
a (1p)
class Geater {
publi c:
bool operator() ( int x, int y) { return x >vy,; }
3
b) (6p)

tenplate <class T, class G eater>
Cref <T> max( const Vector<T> & v, Geater gt ) {

if ( v.enpty() )
return Cref<T>();

i nt maxPos = O;

for (int i =1; i <v.size(); i++)
if (gt( v[ i ], v[ maxPos ] ) )
maxPos = i;
} return Cref<T>( v[ maxPos ] );
c) (3p)

Cref<int> m= max( v, Geater() );
if (! misNull() )
cout << maget() << endl;
el se
cout << "max undefied for enpty vector" << endl;

Uppgift 4 (7+5p)

a (6p)

Detreforsta & uppenbara eftersom a & deklarerad av typ A:
1: A f

2: A:g

3: A: : h, att h ar virtuell saknar betydel se har

Pekaren ap har statisk typ * A och far dynamisk typ * B nar den tilldelas adressen till variabeln b.

4,5. A :f resp A :g,f ochg & ¢ virtuellavarfor ap:s statiskatyp * A bestammer vilka
funktioner som anropas.

6: B: : h, h & virtuell och anropas med dynamisk bindning. Eftersom den & omdefinierad i
B anropasB: : h.

7 Kompileringsfel, funktioneni &r g deklarerad i A.

b) (5p)

Diagram a beskriver en mojlig instansiering av sdva klassdiagram 1 som 2. Diagram b beskriver
instanser av 2. Daremot gér inte b ihop med 1 eftersom b beskriver en situation dér objekten g3
och g4 delar objektet d3, men av b framgar ju att G har en aggregatrelation till 6vriga klasser
och darmed forfogar exklusivt dver sina komponenter, vilket strider mot delning.
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Uppgift 5 (3+6+4+3 p)

a  (3p
cl ass ServiceRem nder : public Al arm {
publi c:

Servi ceRem nder ( const char *partld ) : Alarm(partld) {}
voi d what () const {
when().print();

cout << ": time for service of the " << where() << endl;
}
b
b)  (6p
cl ass TenperatureAlert : public Alarm {
publi c:
TenperatureAl ert( const char *where, int aLimt,
int aTenperature )
Al arm(where), theTenperatureLimt(aLimt),
t heTenper at ure(aTenperature) {}
voi d what () const {
when().print();
cout << ": the tenperature in the "
<< where() << " was ";
int tenpDiff = theTenperature - theTenperaturelLimt;
if ( tenpDiff >=0
cout << tenpDi ff << " degrees above the [imt "
<< theTenperaturelLi mt<< endl;
el se
cout << -tenpDiff << " degrees belowthe limt "
<< theTenperaturelLi mt<< endl;
}
private:
int theTenperatureLimt, theTenperature;
b
c) (4p)
cl ass Al arnlog {
publi c:

void log( Alarm *anAlarm);

void printLog() const;
private:

Vect or <Al ar n¥> t heAl ar nlLog;
b

void Alarmiog::log( Alarm*anAlarm) {
t heAl ar mLog. push_back( anAl arm);

}
voi d Al armiog: : printLog() const
for (int i =0; i < theA arnLog.size(); i++ )
theAl arnmLog[ 1 ]->what();
}
d @np

Al armLog alog;
aLog.l og( new TenperatureAlert( "engine", 95 70 ) );
aLog. |l og( new Servi ceRem nder( "gear box" ) );
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aLog.l og( new TenperatureAlert( "steamboiler”, 100, 105 ) );
aLog. |l og( new CoffeeBreak( "Cake is served in the |ounge" ) );
alLog. printLog();
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